2224

CONTROLADOR DE VALVULAS

TE®

Programacion frontal

Entradas de mA, Vy Q

Rampas, saltos, reversos, corte de
frecuencias y banda muerta

| de la valvula en %
1 6 2 canales

Salida de intensidad modulada para
valvula proporcional

Aplicaciones:

Control y regulacién de vélvulas hidraulicas y neumaticas
simples o dobles ® El modulo se usa para tener mas
precision en regulacion del flujo del aceite, aceleracion
lineal suave, modulacion de la sefial de salida vy
programacion de la banda muerta. ® Es muy adecuado para
la regulacién de movimientos A/B a través de un joystick.

Caracteristicas técnicas:

El PR2224 es un controlador de valvulas basado en un
microprocesador, este tiene entre otras caracteristicas una
funcién de rampa para realizar un encendido y apagado
suave, funciones de salto para evitar la zona muerta en el
encendido y posibles cambios entre las valvulas Ay B.

El interfaz de comunicacién de este modulo consiste en
3 botones frontales y un display de 3 digitos. Con estos 3
botones puedes recorrer el arbol de configuraciéon pudiendo
cambiar los valores de: Corriente de salida, tiempo de la
rampa, valores de salto, frecuencia de corte, modo de
transmision de la sefial directa o inverse, zona muerta y
activar o desactivar las funciones.

Durante el proceso el display muestra el valor actual de la
sefal de salida en % de la lvalvula-

Este modulo dispone de password para evitar cambios en
la configuracion por personas no autorizadas.

Los cambios entre las valvulas A y B pueden realizarse de
2 maneras: Mediante la funcién 1, en esta se selecciona
la valvula A aplicando Valimentacion al terminal 2. O con
la funcién 2, aqui los cambios entre las valvulas A y B se
realizan automaticamente en funcién del valor de entrada (no
conexion en terminal 2).

Para activar la salida es necesario aplicar Valimentacién al
terminal 3 para asi que el controlador digital permita la salida
de corriente.

Entrada:

Entradas programables de tensién o intensidad de acuerdo
con la orden de pedido, es decir, segun la codificaciéon
del modulo (ver pag. 2 pedido), entradas de joystick /
potenciémetro.

Entradas digitales para el control externo.

Salida:

Un pulso de corriente constante previene que la valvula
quede clavada. Programacion opcional del PWM entre 8
y 400 Hz. El circuito interno te asegura que la intensidad
nunca superara a lvalvula-

Si el pico de corriente supera los 7 A la salida del modulo
se desactivara.

Display de 3digitos, muestra el valor de

Especificaciones eléctricas:

Rango de especificaciones:

-20°C a +60°C
Especificaciones comunes:
Tension de alimentacion.................... 9,6...14,4 0 19,2...28,8 VCC
Consumo iNterno.......ccecceevereeeeeneenn. 2W/24V

1,8W/12V
Comunicacion ........ccoceeveeriereieeenens Programacién frontal
Tiempo de actualizacion ...... .... 30ms
Coeficiente de temperatura.. . 0,01%/°C
Error de linealidad .........ccccoereeeeieeenns 0,2%
Influencia sobre la immunidad EMC.. < 2% del intervalo
Humedad relativa ..........ccocveviiinenne <95% HR (no cond.)
Dimensiones (HXAXP) .......ccccvevcveene 80,5 x 35,5 x 84,5 mm
Grado de proteccion ..........ccceceeenenne IP50
PESO i 1309
Entrada:
Entrada de corriente.........cccceeeueeenne 0/4..20mA /50 Q +

PTC (54 Q)
Entrada de tension ..........cccccevveeeennn. 0/0,2...1Vy0/2...10V/ 10 MQ
Entrada de potenciometro .. 0...10V 0 10V /10 kQ
Potenciometro........cccccceeecceecccneenne 1 kQ < potenciémetro < 10 kQ
Sefales de control:
Funcionamiento / apagado ............... PNP/2,2kQ,12/24V
Imax.1 & IMax.2 c«eceereeeemeenieeenee e PNP/2,2kQ,12/24V
A/Bcanal........ . PNP/2,2kQ,12/24V
Banda muerta 0...99,9% del rango de entrada
Salida:
Tension de salida (Max) ........ccccceeneee. Tensién de alimentacion - 0,5V

Intensidad de salida (max.)... . 3000 mA media

Pico de intensidad peak... e TA
Potencia de salida (max.) . ... 36W
Tensién de referencia ........coccceeeenneee. 10 VDC (vélvula A)

+10 VDC (valvulas A & B)
Rampa subida-bajada..........c.ccueee.. Tiempo 0...10,0 s
Frecuencia del PWM .........ccccoevineenne 8...400 Hz en escalones de 1 Hz
Aprobacion GOST R:
VNIM, Cert. NO. ..ccveeeeceeceeeeecee e Ver www.prelectronics.es
Requerimientos observados: Estandar:
EMC 2004/108/EC ......cceeveerieerieeaanns EN 61326-1

Del intervalo = Del rango seleccionado presencialmente

electronics
Ds DS/EN ISO 9001
CERTIFIED

Lerbakken 10 - DK-8410 Ronde
TIf. 8637 2677 - Fax 8637 3085
www.prelectronics.dk

DS/EN ISO 14001




Pedido: 2224

T

+10 V potencidémetro
0...10 V potenciometro

Tipo Entrada Alimentacion Opcién
2224 | 0..20mA A |12V 11 | Véalvula simple (A) A
4..20 mA :B |24V :2 | Valvula doble (A/B) :B
0.1V :C
0,2..1V :D
0..10V =
2.10V :F
:G
:H

Diagrama de bloques:

+10Valim. |1 +10V 8| Alimentcion +
< DC
N -10V DC 4 | Alimentacion tierra
AoB | WP I J
by 2
-T0Valim. | 23 EEPROM B 0/:
3 T
Activar/
desactivar
CPU driver A_+—s
Vélvula
Imax1/Imaxz 17 ‘(X)——@ 10l Ax
N Entrada + |5
R N :r_ driver BﬂI
H H Vélvula
6 4 : : ‘1 1 B +
> | - -
Entrada - f
A/D | 9
Retorno de
la vélvula
Vista frontal: Diagrama temporal:
Entrada, Funcion 2
B
100% /7
—_—>
Banda muerta t
EEE—— I
0% |
A | | |
4 | | |
Y Y Y
| | |
Salida, intensidad media i |
I I I
100% Imax1 i 3 Imaxi
Valordel | | Imax2 | |
valve A salto 1/ | | !
0% F—— 1 : >t
11 Rampa ! U
— ———— I |
! |
| ! |
100% | | Imax1
A I
v A ‘*
|
VALVE CONTROLLER ! 1
! |
- 2224 - Entrada digital, Iméxw/lmaﬁfz
+Vee i i
oV > 1

/

2224Y103-ES (0942)



